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BELIMO Prislusenstvi NR...

Montazni prislusenstvi
popis vyrobce / typ g |
MS-NRC CENTRA fada DR & ZR
MS-NRE univerzalni po viechny ESBE, TERMOMIX, POMMERENING : i
MS-NRE1 ESBE 3MG, F120...F165, 4HG .
TERMOMIX 3W D15S...D32S ;
DUMSERWERK i
MS-NRE2 ESBE G119...G151 '
TERMOMIX 3W D15...D32
MS-NRE3 ESBE 4MG, F432...F465
TERMOMIX 4W C15S...C32S
MS-NRE4 ESBE G419-451
TERMOMIX 4W C15...C32
MS-NRH HOLTER BR80 SMD/SMV
MS-NRL LANDIS & STAEFA (série 2) 1
VCI 31 DN 20..40 )
VBG 31 DN 20..40
VBF 21 DN 40..50
MS-NRL1 LANDIS & STAEFA (série 1)
B3F... DN20..40 g
B3G... DN20..40 g
MS-NRLA LAZZARI
MS-NRLO LOVATO 3W, 4W
MS-NRO OVENTROP 3W, 4W, H
MEIBES 3W, 4W, H
WITA 3W, 4W, H
MS-NRS SATCHWELL MB

Pomocny kontakt pro otoéné pohony NR... s 3 bodovym ovladanim

typ popis

SNR pro 3 bodové pohony NR... s pfipojenim kabelem, 1 x EPU
Sroubové svorky, kabelova priichodka pro 1 kabel,
spinaci bod nastavitelny 0...100% <]

SNR2 pro 3 bodoveé pohony NR... s pfipojenim svorkami, 1 x EPU
Sroubové svorky, kabelova priichodka pro 2 kabely,
spinaci bod nastavitelny 0...100% <I

0057803

Upozornéni: pro spojité pohony NR(L)24-SR-T nejsou pomocné kontakty k dispozici.

Montazni navod pro pomocny kontakt

Schéma pripojeni

(o3 obr.1
A oznageni Sipkou — — — — -
>X ] x=0..100 % g
<X 2

4. Stlacit tlacitko pro runi ovladani D na
pohonu a pomoci kliky pootocit pohon
do pozadované polohy pfidavaného
spinace.

5. Nasadit zavlacku C podle obr. 1 tak,
aby zobrazena Sipka byla nahofe a
spinaci bod pravé aktivoval spinac.

spinaci bod

m0091004

1. Sejmout kryt pohonu. 3. Na desku s tiSténymi spoji namontovat 6. PFipojit kabel podle schéma.
pomocny spina¢ B a upevnit dvémi
2. Vylomit zaslepku a namontovat Srouby 2.2 x 12. 7. Pfimontovat kryt pohonu.

kabelovou prichodku A.



Montazni navod NR...
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Montaz servopohonu na smésSovaci
téleso

1. Hfidel smé&Sovaci armatury A otacet
proti sméru ota€eni hodinovych ruci¢ek do
koncové polohy (otevieno nebo zavieno).
Na armatufe namontovanou ruéni paku
odstranit.

2. Pojistku proti pooto€eni B zaSroubovat
do vhodného vyvrtu sméSovaci armatury
(pokud je to zapotfebi vyjmout stavajici
Sroub) tak, aby pojistka pasovala do jedné
z drazek dna servopohonu.
3. Adaptér C nasunout na hfidel
sméSovaciho ventilu.

4. Servopohon pro smésovaci armatury D
nasunout na adaptér C, pokud je to
zapotfebi lehce pootacet ve sméru
hodinovych ruciek, az se pojistka proti
pooto€eni B zafadi do drazky
servopohonu.

5. Stupnici ukazatele E pootocit tak, aby
souhlasila s popisem funkce smeéSovaci
armatury (otevieno/zavieno) a lezela ve
vybrani pouzdra servopohonu.

6. Ruc¢ni ovladaci packu F - musi
ukazovat Sipkou na levy konec stupnice -
nasunout na hfidel a Sroubem G pevné
pfitahnout.

7. Sroubovédkem (&. 3) nastavit ruéni
ovladaci knoflik H na servopohonu z
polohy «A» do polohy «Hand» (manualni)
a pomoci rucni packy F pootocit
smésSovaci armaturu z jedné koncoveé
polohy do druhé.

Bezpodmineéné musi byt pohon
schopen se pohybovat od jednoho
koncového dorazu ke druhému (90°).

8. Servopohon dle pfislusnych predpist
zapojit.

9. Ruéni ovladaci knoflik H vratit opét do
polohy «A» a zkontrolovat spravny smysl
pusobeni pFistroje.

Upozornéni: B, C a G jsou ¢asti montazni sady MS...
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Ruéni provoz

V pfipadé poruch regula¢niho systému lze
servopohon pomoci ovladaciho knofliku
na pouzdru pfepnout na manualni provoz.
Tim bude pohon stdle vyfazen a
smeéSovaci armaturu lze pomoci ruéni
paky dat do jakékoliv libovolné polohy.
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